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デバイス名 型番 製品概要
8軸制御BOX PLX8 最⼤8台のモータを制御可能な制御BOX
ワイヤレス制御BOX WH-1 モータ 2台のバイラテラル制御（以降、バイ

ラテと呼ぶ。）を無線で実現する制御BOX
（有線接続も可）

Ethernet経路制御基板 RT-3K 最⼤4台のAbcCoreをEthernet通信するネット
ワーク基板

USB経路制御基板 RT-USB1 最⼤4台のAbcCoreをUSB通信するネット
ワーク基板

8軸モータBOX MBX8 8台のモータを搭載した検証⽤デバイス

デバイス名 製品概要
UR-URバイラテ装置 Universal Robots 2台を使った有線バイラテ装置　※

UR-8軸モータBOXバイラテ装置 Universal Robotsと8軸モータBOXを使った有線バイラテ装置　※

ポータブルバイラテ装置 回転モータ2台を使った有線バイラテ装置
リニアバイラテ装置 直動のリニアステージ 2台を使ったバイラテ装置
リアルマテリアルスキャナ 実世界とサイバー世界の間でモノの感触、⼈の⼒加減を伴う動作を

簡単にやりとりできるVRデバイス
４Gバイラテ装置 ４G通信を使った遠隔無線バイラテ装置
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中間成果物リスト

ハードウェア製品

デモシステム
購⼊してすぐに動かせるリアルハプティクスのデモ装置（システム（制御系）・アプリケーションソフ
トウェア・ハードウェア（電気系、メカ（※1））をパッケージでご提供
（※1ユニバーサルロボット、8軸モータBOXはハードウェアを別途ご⽤意いただきます。）

※ ユニバーサルロボット、8軸モータBOXは製品に含まれません。

リアルハプティクスを適⽤するためのハードウェア装置を単体でご提供
装置を動かすためのアプリケーションソフトウェア（※1）は、お客様にて⾃由にお作りいただけます。
※1 弊社からのソフトウェア提供をご希望の場合は共同研究開発契約にて開発・ご提供いたします。
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ワイヤレス制御BOX（WH-1）
本機2台で無線バイラテが可能(本機1台でモータ2台の有線バイラテも可)

＜製品仕様・機能＞
- AbcCoreを1台搭載可能
- モータ２台接続可能（モータは付属しません）
- 上位マイコン（ESP32）とモータドライバを搭載
- モータは1Aまでの電流出⼒可能（DCX14,22が推奨）
- 5V給電のため市販モバイルバッテリーでの駆動が可
- 上位マイコンはシリアル通信を使⽤して組込み開発が可能
- 上位マイコンとAbcCoreはSPI(最⼤10kHz)またはUART(最⼤1kHz)
で通信可能
- 上位マイコン機能によりWifi(11g)とBluetooth通信が可能
- 別途施⼯でSPI通信コネクタを外部出⼒可能
- LEDx3/ボタンスイッチx5
- モータは含まれません
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8軸制御BOX（PLX8）
AbcCoreを最⼤4台搭載してモータ8台の制御が可能な制御BOX

＜製品仕様・機能＞
- 最⼤4台のAbcCoreを搭載可能
- 最⼤8台のモータ、モータドライバを接続可能（モータ、モータド

ライバは付属しません）
- 上位マイコン(STM32F7)とSPI通信コネクタを搭載
- 5V給電により市販モバイルバッテリーでの動作が可能
- 上位マイコンはシリアル通信を使⽤して組込み開発が可能
- 上位マイコンとAbcCoreはSPI(最⼤10kHz)またはUART(最⼤1kHz)

で通信可能
- 複数のAbcCoreとSPIにより⾼速通信が可能で、多軸の座標変換処
理を上位で実装可能

- LEDx3/ボタンスイッチx5

Ethernet経路制御基板（RT-3K）
AbcCore最⼤4台をEthernet通信可能にするネットワー
ク基板

＜製品仕様・機能＞
- 最⼤4台のAbcCoreとの同時接続が可能
- SPI通信とEthernet(UDP)通信について最⼤10kHzの⾼速経

路変換を実現
- 5V給電
- 上位システムとの⾼速通信処理を実現
- 遠隔拠点とインターネットを介したバイラテ制御が可能
- PLX8に搭載可能
- 制御BOX、モータ、モータドライバは付属しません
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USB経路制御基板（RT-USB1）

8軸モータBOX（MBX8）
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8台のモータを搭載した8軸検証デバイス

＜製品仕様・機能＞
- 8台のモータを配置
- 8軸モータを使った動作検証を簡単に実現
- 制御BOXは付属しません

NO IMAGE

AbcCore最⼤4台をUSB通信可能にするネットワーク基板

＜製品仕様・機能＞
- 最⼤4台のAbcCoreとの同時接続が可能
- SPI通信とUSB通信について最⼤5kHzの⾼速経路変換を実現
- 5V給電
- 上位システムとの⾼速通信処理を実現
- PLX8に搭載可能
- 制御BOX、モータ、モータドライバは付属しません

5



'

)*+,-.



C?.C?I"JKLM

 t`ÅÇ^_ÉÑÖÜemjm\É“,€-€∂Â

C?.12EFG()*I"JKLM

)
*
+
,
-
.

dQfg>=hijkl<9<Ohkm$nopqors[3CDt4
()*+uv

‹›fifl’Ω‡3·
B t`ÅÇ^_ÉÑÖÜemjm\ÉGte7^O18,áàz4÷◊E-C<D
E�Ä

B FG®H¿≈H¬ƒs0GI÷◊E-ˆJO1„‰
B K•L®”⁄VØ∞M•Ï23
B K•L®”⁄VeA-{|Ï23

 t`ÅÇ^_ÉÑÖÜemjm\ÉJ!"./0%&'“,€-€∂Â

dQfg>=hijkl<9<Ohkw$xG_123KLM4
()*+uv

‹›fifl’Ω‡3·
B t`ÅÇ^_ÉÑÖ emjm\ÉGte7^OK!"./0%&'1áàz
NOPC<DE�Ä

B K•L®”⁄VeA-{|Ï23
B FG®H¿≈H¬ƒs0GI÷◊E-ˆJO1„‰

(

yz123#$T{V5'()*+uv

‹›fifl’Ω‡3·
B 5÷◊ER∫¿∏F4QRRC<DESTèDESUVWTS?æ/é¿XÏ—Y23
B â¨Ô∆23R.C<FCqEé/®˝Ví•Ï23
B éêF∑∏Eπs?-Z:[\®*œ

NFGOPI"JKLM

(



デ
モ
シ
ス
テ
ム

リニアステージ2台による⾼性能な有線バイラテ装置

＜製品仕様・機能＞
- 直動1軸のバイラテ／ユニラテ／グラフ描画が可能
- リニアステージによるシンプルな操作体験
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リ ニ ア バ イ ラ テ 装 置

４G バ イ ラ テ 装 置
４G通信を使った遠隔バイラテ装置

＜製品仕様・機能＞
- 第4世代移動通信システム（4G通信）を経由したネットワークバイ

ラテが可能（※SIMカードはお客様にてご⽤意ください）
- カメラと組み合わせることで対象物の反⼒を感じた軽作業が可能NO IMAGE

※ディスプレイ、PCは含まれません

実世界とサイバー世界の間でモノの感触、⼈の⼒加減の記録、再
現を可能に

＜製品仕様・機能＞
- 物理特性の記録再現と仮想空間でのシミュレーションが可能
- ViveTrackerと組み合わせた形状再現が可能
- 2軸のグローブでのバイラテ／ユニラテ（※）／記録再現が可能
- 仮想空間での動作記録と現実世界の再現が可能

リ ア ル マ テ リ ア ル ス キ ャ ナ
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